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Dtugosc Numer Diugosc Numer
el calkc?wita Fi-INJ katalogowy EEE calkc?wita Fi-[NJ katalogowy
(po wysunieciu) (po wysunieciu)
20 106,5 50 192910 100 265,5 50 082473
100 192929 100 082481
150 192937 150 082503
200 192945 200 082511
250 192953 250 082538
300 192961 300 082546
350 192988 350 082554
400 192996 400 094331
40 145,5 50 185175 120 305,5 50 082562
100 191752 100 082570
150 192805 150 082589
200 192813 200 082597
250 192821 250 082600
300 082309 300 082627
350 082317 350 082635
400 094307 400 094358
60 185,5 50 192848 150 365,5 50 082643
100 192856 100 082651
150 192864 150 082678
200 192872 200 082686
250 192880 250 082694
300 082384 300 082708
350 082392 350 082716
400 094315 400 6756RS
80 226,5 50 082406
100 082414
150 082422
200 082430
250 082449
300 082457
350 082465
400 094323
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Dtugosc Numer Diugosc Numer
el calkc?wita Fi-INJ katalogowy EEE calkc?wita Fi-[NJ katalogowy
(po wysunieciu) (po wysunieciu)

20 115,5 50 4727PB 100 275,5 50 6458IL
100 4728PX 100 6508IH
150 4729PS 150 65091C
200 4731PZ 200 65111)
250 4732PU 250 65141V
300 4733PP 300 65151Q
350 4734PK 350 6516IL
400 4735PF 400 65171G

40 155,5 50 2606NW 120 315,5 50 64621
100 2607NR 100 65191X
150 2608NM 150 65211D
200 2609NH 200 652217
250 2611NO 250 6523IU
300 2612NJ 300 65241P
350 2613NE 350 65251K
400 2615NV 400 6526IF

60 195,5 50 64441K 150 375,5 50 64671K
100 6488IU 100 6539IL
150 6489IP 150 65411S
200 6491IW 200 6542IN
250 6492IR 250 6543l
300 6493IM 300 6544I1D
350 6494IH 350 65451Z
400 6495I1C 400 6153PC

80 235,5 50 6449IM
100 65011P
150 65021K
200 6503IF
250 65041A
300 6505I1W
350 6506IR
400 6507IM
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Dtugosc Numer Diugosc Numer
el calkc?wita Fi-INJ katalogowy EEE calkc?wita Fi-[NJ katalogowy
(po wysunieciu) (po wysunieciu)
20 115,5 50 4829DF 100 275,5 50 4931DF
100 4832DH 100 4933DW
150 4834DY 150 4935DM
200 1324DI 200 1406DD
250 4836DO 250 5004DJ
300 4838DE 300 5007DV
350 4842DB 350 5009DL
400 4844DS 400 5012DN
40 155,5 50 4846DI 120 315,5 50 5025DT
100 4848DZ 100 5027DJ
150 4851DA 150 5031DG
200 1338DJ 200 1515DW
250 4853DR 250 5033DX
300 4855DH 300 5035DN
350 4857DY 350 5037DD
400 4859D0 400 5069DC
60 195,5 50 4862DQ 150 375,5 50 5072DE
100 4534DS 100 5075DQ
150 4904DI 150 5077DG
200 1345DS 200 1562DH
250 4906DZ 250 5079DX
300 4908DP 300 5082DZ
350 4911DR 350 5084DP
400 4913DH 400 1205RU
80 235,5 50 4915DY
100 4917DO
150 4919DE
200 1395DP
250 4922DG
300 4924DX
350 4926DN
400 4928DD
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Dtugosc Numer Diugosc Numer
sl catkowita Fi-INJ katalogowy S0 catkowita Fi-[N] katalogowy
(po wysunieciu) (po wysunieciu)
20 127,5 50 1885LI 80 247,5 250 2154LS
100 2121LY 300 2155LN
150 2122LT 350 2156L1
200 2123LO 400 2157LD
250 21241 100 286,5 50 1904LA
300 2125LE 100 2158LZ
350 2127LV 150 2159LU
400 2128LQ 200 2161LA
40 166,5 50 1888LU 250 2162LW
100 2131LS 300 2163LR
150 2132LN 350 2164LM
200 2133LI 400 2165LH
250 2134LD 120 326,5 50 1908LH
300 2135LZ 100 2208LV
350 2136LU 150 2209LQ
400 2138LK 200 2211LX
60 206,5 50 1894LH 250 2212LS
100 2139LF 300 2213LN
150 2141LM 350 2214LI
200 2142LH 400 2215LD
250 2143LC 150 386,5 50 1915LQ
300 2144LY 100 2166LC
350 2145LT 150 2167LY
400 2146L0 200 2168LT
80 247,5 50 1901LP 250 2169LO
100 2148LE 300 2171LV
150 2151LG 350 2172LQ
200 2152LB 400 2352L0
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